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• Moduł dwukierunkowej stacji ładowania z separacją galwaniczną

• Parametry strony AC – 3x400 VAC +/-10% (72 A RMS)

• Parametry strony DC – 400 VDC +/-20% (50 A kanał A + 50A kanał B )

• Możliwość połączenia szeregowego/równoległego wyjścia A+B (800V 50A, 400V 100A)

• Moc znamionową modułu AC/DC – 50 kVA

• Moc znamionowa modułu DC/DC – 2x22 kW

• Moduł 3f AC/DC – tranzystory IGBT Si (topologia Boost-Rectifier)

• Moduł DC/DC – tranzystory MOSFET SiC (topologia Dual Active Bridge)

• Sprawność średnia> 94%

• cos(φ) – reg +/-0,8, def. 0,95

• Komunikacja CAN 2.0B

• Chłodzenie wymuszone

• Wymiary modułu mocy bez filtru LCL: 220x410x1010

• Masa modułu mocy bez LCL: 30 kg 

Parametry podstawowe – modułu mocy stacji ładowania  
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Topologia  – modułu mocy stacji ładowania 
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Model 3D – modułu mocy stacji ładowania  

Moduł AC/DC
3x półmostek
IGBT + driver

Wejście 3x400 VAC
Pomiary prądu i napięcia

czujnikami z efektem  
Halla

Szyna DC-link 
4x750uF 900V

Transformator MF
25kVA, 1:1,2 

Tor A

Tor B

Moduł DC/DC
Mostek H
SiC + driver

Moduł DC/DC
Mostek H
SiC + driver

Wejście 2x 400 VDC
Pomiary prądu i napięcia 
czujnikami z efektem 
Halla

Szyna DC-wyjściowa  
85μF 750V
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• Płytka pomiaru prądów i napięć ( 5x LEM LV-25p + 3x LA-125p)

• Płytka sterownika tranzystora IGBT (2xIGBT)

• Płytka sterownika tranzystora MOSFET (SiC)

• Płytka szyny DC prostownika AC/DC (3x IGBT )

• Płytka szyny DC mostka H (4x SiC)

• Płytka sterownika mikrokontrolera (TMS320F28035)

• Płytka pomiarowa prostownika synchronicznego

• Płytka sterownika styczników mocy 

• Płytka zasilacza 

Zestawienie elementów oferty – modułu mocy  
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SiC MOSFET 2x25 kW konstrukcja modułu mocy 

Wejście 3x400 VAC
Pomiary prądu - cz. Halla

Moduł AC/DC
3x półmostek
IGBT + driver

Transformator MF
25kVA, 1:1,2 

Moduł DC/DC
Mostek H
SiC + driver

Szyna DC-link 
4x750μF 900V
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Płytka sterownika tranzystorów SiC – Przykład wykonania II

• Częstotliwość kluczowania do 500 kHz
• Prąd wyjściowy w pulsie do 8A
• Sterownik dedykowany do MOSFET SiC
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Płytka sterownika tranzystora IGBT – Przykład wykonania II

• Zaprojektowany do współpracy z modułami IGBT 1200V, 500A 
• Ładunek bramki do: 10 µC
• Wzmocniona izolacja do 8000-Vpk 
• Ochrona przeciwzwarciowa modułu IGBT 
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Przykładowa płytka sterownika tranzystorów IGBT
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Przykładowy fragment kodu sterującego  C – moduł AC/DC (CodeCompserStudio)
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Badania EMC modułu mocy – laboratorium akredytowane
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Kontakt oraz warunki współpracy

Kontakt techniczny:
Dr hab. inż. Dariusz Zieliński
d.zielinski@pollub.pl

Kontakt biznesowy i prawny: 
p.chrapowicki@pollub.pl

OPCJE DODATKOWE – WYCENA INDYWIDUALNA:
• Wsparcie przy uruchomieniu produktu
• Badania w warunkach laboratoryjnych produktu
• Wypożyczenie sprzętu do testowania urządzenia
• Optymalizacja i kastomizacja kodu sterującego C o indywidualne wymagania
• Przeprojektowanie wybranych elementów modułu na życzenie klienta
• Komplet lub wybrane płytki PCB

OTRZYMUJESZ W ZESTAWIE:
• Dokumentacje PCB
• Pomoc techniczną przy analizie dokumentacji (max.40h)
• Wyniki badań EMC
• Kod sterujący C w wersji edytowalnej (CodeComposerStudio)
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